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ROBODRIFT2017

Regulamin zawodoéow
Kategoria RoboDrift Rescue

§1 Organizacja zawodow

11

1.2

13

Organizator

Organizatorem zawoddw Robo-Drift 2017 jest Miedzywydzialowe Koto Naukowe
Mechatroniki ,Synergia” dziatajgce przy Katedrze Inzynierii Biomedycznej,
Mechatroniki i Teorii Maszyn (Politechnika Wroctawska, Wydziat Mechaniczny) oraz
Stowarzyszenie na Rzecz Rozwoju Nauki i Kultury ,Progresja”.

Kontakt:

MIEDZYWYDZIALtOWE KOtO NAUKOWE MECHATRONIKI ,, SYNERGIA”
UL. tUKASIEWICZA 7/9 50-371 WROCLAW
synergia@pwr.wroc.pl

WWW.ROBO-DRIFT.PWR.WROC.PL

Miejsce i termin zawodow

Politechnika Wroctawska, Strefa Kultury Studenckiej (budynek C-18), 4 pietro
parkingu. w niedziele 14 maja 2017r, godzina rozpoczecia zostanie opublikowana
przez Organizatordw na stronie internetowej http://robo-drift.owr.wroc.pl.

Harmonogram zawoddéw

Ogélny harmonogram zawoddw zostanie zamieszczony na stronie internetowej
Organizatoréw. Szczegdétowy harmonogram bedzie opublikowany w dniu zawodow.

§2 Zasady uczestnictwa

2.1

Rejestracja druzyny

Aby wzig¢ udziat w zawodach nalezy dokonac rejestracji poprzez strone internetowa:
http://robo-drift.owr.wroc.pl, data rozpoczecia rejestracji zostanie podana przez
Organizatoréw na stronie internetowej. Druzyny mogg zgtasza¢ dowolng liczbe
pojazdow spetniajgcych wymogi w kazdej z kategorii.



http://robo-drift.pwr.wroc.pl/
http://robo-drift.pwr.wroc.pl/
mailto:synergia@pwr.wroc.pl

2|Regulamin ROBODRIFT2017
§3 Opis konkurencji

3.1 Konkurencja polega na przeprowadzeniu zdalnie sterowanego pojazdu
wyposazonego w manipulator przez tor przeszkdd.

3.2 Za pokonywanie kolejnych przeszkéd robot nagradzany jest punktami
3.3 Doktadny spis przeszkéd znajduje sie w osobnym pliku pdf

3.4 W przypadku, gdy dwa lub wiecej robotow uzyskajg w klasyfikacji
generalnej takg samg ilos¢ punktéw, o zwyciestwie decyduje catkowity czas
przejazdu

3.5 Zablokowanie sie robota na przeszkodzie lub utrata tgcznosci z
operatorem na dtuzej niz 30 sekund sg réwnoznaczne z zakonczeniem
podejscia. W takim wypadku robot nagradzany jest sumg punktow, ktore
zdobyt do tej pory

3.6 W przypadku robotow autonomicznych konstrukcja toru zapewni dostep
do przeszkdd przewidzianych dla tej kategorii, z mozliwoscig pominiecia
pozostatych

§4 Specyfikacja dopuszczonych robotow

4.1 Szeroko$¢ do 80 cm. Jest to zalezne od szerokosci modutdw przeszkdd
(okoto 80x125 cm)

4.2 \Wyposazenie oraz sposob przemieszczania sie nie moze niszczyé
infrastruktury (chyba, ze taki sposéb pokonania przeszkody zostat okreslony
przez organizatorow)

§5 Kategorie

5.1 Roboty zdalnie sterowane,
a) operator nie bedzie mogt bezposrednio obserwowad robota,

b) stanowisko operatora bedzie oddalone max 25 m od toru
5.2 Roboty autonomiczne (wybrane przeszkody oznaczone *)
§6 Zasady punktowania

6.1 Druzyna na wykonanie misji bedzie miata okreslony czas
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6.2 Kolejnos¢ pokonywania przeszkod bedzie okreslona, a trudnos¢ przeszkod
bedzie sie zwiekszac

6.3 Kazda przeszkoda bedzie punktowana niezaleznie

6.4  Pokonanie przeszkody uznaje sie za zaliczone, gdy robot znajdzie sie po
drugiej stronie, oczywistym jest, ze przeszkody nie mozna oming¢

6.5 Poczatek przeszkody i koniec bedg oznaczone, przejazd prze przeszkode
jest zaliczony, gdy wjazd oraz zjazd z przeszkody bedzie pomiedzy stupkami
okreslajgcymi ich konce

6.6 Wyrdznia sie trzy grupy przeszkdd, ktérych pokonanie zalezne jest od
wyposazenia robota.

6.7 Stopnie trudnosci sg nastepujace:
a)Przeszkody Il stopnia — mozna pokonac¢ samg platformg mobilng,

b) Przeszkody Il stopnia — do pokonania nalezy uzy¢é manipulatora wraz z
chwytakiem,

c) Przeszkody | stopnia — aby pokona¢ robot musi posiada¢ dodatkowe
wyposazenie.

6.8 Misja rozpoczyna sie od pokonywania przeszkdd Il stopnia, a koriczy na
przeszkodach | stopnia.

§7 Postanowienia ogodlne

7.1 W przypadku jakichkolwiek watpliwosci ostateczng decyzje o
ewentualnym dopuszczeniu robota do zawoddéw badZz jego dyskwalifikacji
podejmuje Sedzia Gtéwny zawodow.

7.2 Decyzja Sedziego Gtownego jest ostateczna. O wyborze, kto obejmie
stanowisko Sedziego Gtéwnego oraz o sktadzie Jury, Organizatorzy poinformuja
przed zawodami.

7.3 Podczas przejazdu konkursowego w lub na pojezdzie nie moze znajdowac
sie cztowiek.

7.4  Sterowanie robotem nieautonomicznym bedzie odbywac¢ sie z
okreslonego przez Organizatoréw, specjalnie przygotowanego do tego celu
miejsca.
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7.5 Niedozwolona jest ingerencja w ruch pojazdu inna niz przeznaczone do
tego sterowanie (nie wolno dotyka¢, popychac, poprawiac recznie ustawienia
pojazdu).

7.6  Robot w trakcie trwania konkurencji musi caty czas pozosta¢ w kontakcie z
podtozem (nie moze skakac ani latac).

7.7 Robot nie powinien swojg pracg zaktdcac dziatania infrastruktury obiektu,
a takze zadnych innych urzadzen znajdujgcych sie na terenie Zawoddow. W
przypadku stwierdzenia takiej sytuacji Sedzia ma prawo dyskwalifikacji pojazdu.

7.8 Pojazd nie moze gubi¢ ani pozostawia¢ jakichkolwiek elementow na
torze.

7.9 Pojazd musi by¢ tak zaprojektowany by sprosta¢ zmiennemu (niekiedy
niekorzystnemu) oswietleniu w dniu zawodow. Wszelkie skargi Druzyn w tej
sprawie nie bedga rozpatrywane.

7.10 Udziat w zawodach nie naktada na uczestnikdw ograniczen wiekowych. W
przypadku zawodnikdow niepetnoletnich, warunkiem dopuszczenia do
rozgrywek jest opieka osoby petnoletniej przez caty czas trwania zawodow.

7.11 W razie naruszenia niniejszego regulaminu w trakcie trwania zawodow,
pojazd moze zosta¢ odsuniety od dalszej rywalizacji. Decyzje takg podejmuje
Sedzia Gtowny zawodow.

7.12 Wszelkie informacje dotyczgce Zawodow, specyfikacje techniczne bedg
opublikowane na stronie internetowej Organizatorow.

7.13 W przypadkach spornych, nieobjetych niniejszym Regulaminem,
ostateczng decyzje podejmuje Sedzia Gtéwny zawodow.

7.14 Organizatorzy nie ponoszg odpowiedzialnosci za ewentualne szkody
spowodowane przez uczestnikow.

7.15 Organizatorzy zastrzegajg sobie prawo do zmiany Regulaminu.
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